
Couloir de nage pour satellite
Olivier C. PONS 
(Cabinet Olivier PONS)

Xavier NICOLAY 
(Université de La Réunion)

Yannis HOARAU  
(Université de La Réunion)

Michel BENNE  
(Université de La Réunion)

Guy PIGNOLET 
(Reunion Island Space Initiative)

Email : payankeu@cahiers-cop.com

SIMULATEUR DE PROPULSEUR

7) Zone étanche
8) Zone humide
9) Connecteur d’alimentation
10) Distribution d’énergie
11) Moteur
12) Hélice
13) Connecteur I2C
14) Arduino Nano
15) Jet d’eau

POW
ER

SYST
EM

P
W
M

0~12 
Vcc

12V
cc

I2C

7 8

9

1
0 1

1

1
2

1
3

1
4

1
5

1
5

IONIC THRUSTERIONIC THRUSTER

IO
NIC

 THRUSTER

IO
NIC

 THRUSTER

+

1

1

2

3

4

5

6

Composants de Payankeu

1) Panneau solaire fermé
2) Panneau solaire ouvert
3) Batterie
4) Ordinateur de bord
5) Propulseur en position initiale
6) Propulseur en rotation
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ETAPES DE VOL
À tester

a) P-POD ouvert
b) Ejection
c) Attente de 30’
d) Stabilisation et 
mise en rotation

e) Ouverture des 
panneaux solaires et 
séparation

f) Déploiement de la 
voile

PAYANKEU vole vers 
la Lune

Le test en piscine est 
plus économique que 

le test en orbit.
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